Bezpieczne I niezawodne
podnoszenie w tandemie

Co dwoch, to nie jeden

Spora grupa uzytkownikéw wspdétczesnych systemoéw suwnicowych ma potrzebe transportu elementéw

wielkogabarytowych. W niektorych przedsiebiorstwach operacje takie wykonywane sa wrecz codziennie.

Powszechnie stosowanym technicznym rozwiazaniem w takich sytuacjach jest tzw. sterowanie tandemowe.

Dziatanie sterowania tandemowego polega
na tym, ze w zadanych operacjach haki
dwdch sasiednich suwnic poruszaja sie
synchronicznie. Podnoszenie lub przesuw
w ptaszczyznie poziomej odbywa sie w tych
samych kierunkach i z ta sama predkoscia.
Odlegtosci miedzy suwnicami i wzajemne
potozenie wciagnikéw (wciagarek] sa

monitorowane za pomoca czujnikow
optycznych. Ewentualne zmiany odlegtosci
podczas jazdy w tandemie (powodowane
np. zaktéceniami] sa dzieki temu
utrzymywane w waskich przedziatach
dopuszczalnych tolerancji. Ewentualna
awaria lub zmiana dystansu wykraczajaca
poza zadane wartosci graniczne powoduje

jednoczesne zatrzymanie ruchu kazdej
z suwnic i kazdego z wciagnikéw. Awarie
systemu sa odpowiednio sygnalizowane.
W ramach jednego tandemu objete
sterowaniem moga by¢ dwie suwnice i
maksymalnie cztery wciagniki (wciagarki).
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Wiele rozwiazan

dla wielu potrzeb

Synchronizacja pracy dwodch mechanizmdéw podnoszenia

na jednej suwnicy zapewnia bezpieczny transport dtugich

tadunkow. Mozliwosc¢ kontroli i regulacji w trybie ciagtym

skutecznie zapobiega wystapieniurozbieznosciw predkosciach

mechanizméw podnoszenia, nawet dla roznych wciagnikow

linowych [ta funkcja wymaga wyposazenia mechanizmoéw w
przemienniki czestotliwoscil.

Dwie suwnice ABUS pracujace w trybie tandemowym dziataja
jak jedno urzadzenie. Jest to mozliwe dzieki bezprzewodowej
komunikacji miedzy urzadzeniami (droga radiowg oraz
poprzez czujniki optyczne]. W przypadku, gdy jeden z hakow
osiagnie potozenie graniczne, drugi hak na blizniaczej
suwnicy niezwtocznie zatrzyma sie, zapobiegajac mozliwosci
przechylenia tadunku. Gdy jedna z suwnic poruszajacych sie
po torowisku osiagnie punkt krancowy, zatrzymujac sie lub
zwalniajac do predkosci precyzyjnej, wowczas druga suwnica
takze automatycznie odpowiednio zatrzyma sie lub zwolni.
Podobnie reakcja systemu bedzie zgodna, gdy zostanie
przeciazony jeden z mechanizméw podnoszenia - nastapi
zatrzymanie obydwu urzadzen. O aktualnym trybie pracy
tandemu informuje operatora sygnalizacja swietlna z diodami
LED o dtugiej zywotnosci.

Do obstugi suwnic z uktadem sterowania tandemowego

ABUS stosowany jest system radiowy ABURemote. Mozliwe

jest takze zastosowanie systemow innych producentdéw, o ile
spetniaja one okreslone wymagania techniczne.

Zgodny duet

1+1=1

Kazdy system tandemowy ABUS konfigurowany jest w
zaleznosci od indywidualnych wymagan. Warto podkresli¢, ze
w trybie tandemowym mozliwe jest transportowanie tadunkow,
ktorych masy sa wieksze od udzwigu pojedynczej suwnicy.
Przy réwnomiernym roztozeniu masy tadunku, dopuszczalne
obciazenie catkowite moze nawet osiagnac wartosc tacznego
udzwigu obu suwnic. Suwnice nieprzystosowane fabrycznie do
pracy tandemowej moga by¢ doposazone w ten system, o ile
spetniaja okreslone wymagania techniczne.

Standardowo urzadzenia pracujace w tandemie wyposazone
sa w sterowanie stycznikowe. W przypadku szczegolnych
wymagan, alternatywnie sterowanie napedami moze odbywac
sie poprzez przemienniki czestotliwosci, ktére umozliwiaja
ich precyzyjna regulacje. Suwnice tandemowe ABUS ze
sterowaniem stycznikowym wyposazone sa takze w sterowniki
bezpieczefstwa PLC (Programowalne Sterowniki Logiczne),
ktére komunikuja sie ze soba poprzez system fotooptyczny.
Sterownik  PLC  przy uktadzie stycznikowym steruje
odpowiednimi ruchami, lecz nie reguluje ich, w zwiazku
z czym podczas jazdy lub podnoszenia/opuszczania moga
wystapi¢ réznice predkosci pomimo takich samych wartosci
nominalnych. Skutki ewentualnych réznic w predkosciach
kompensowane sa przez operatora przez wykorzystanie

przetacznika wyboru wciagnika ., 1/1+2/2".
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Wzdtuz hali

lub poprzecznie

Sterowanie tandemowe dla dwdch suwnic na wspdélnym

torowisku stosuje sie do transportowania tadunkow wzdtuz

hali. Do przemieszczania w osi poprzecznej przewidziana

jest wersja jednej suwnicy wyposazonej w dwa wciagniki
(wciagarki).

Priorytet nr 1

bezpieczenstwo

Podczas konstruowaniasystemow sterowaniatandemowego

ABUS uwzgledniane sa miedzy innymi nastepujace
dyrektywy, przepisy i normy:

Dyrektywa maszynowa Przepisy BHP dot. suwnic

Rozporzadzenie DGUV 52 - dZwigi

2006/42/E6 (wczeéniej BGV Dé)

Bezpieczenstwo maszyn

Elementy systemoéw sterowania

Wyposazenie elektryczne . . .
zwiazane z bezpieczenstwem

DIN EN 60204-32 DIN EN IS0 13849-1
Suwnice
Pomostowe i bramowe Mechanicznie napedzane wciagniki
(Typ C - Norma) DIN EN 15011 (Czes¢ 2) DIN EN 14492-2

Praca tandemowa suwnic/wézkéw
VDI 4467

Uktad sterowania tandemowego ABUS jest zgodny z
Performance Level C kat. 2, zgodnie z punktem 5.3.4.1
normy EN 15011:2011.

Bezpieczny transport

duzych gabarytéow

System sterowania tandemowego ABUS spetnia wysokie
wymagania w zakresie przeptywu materiatéw. Radykalnie
podnosi poziom bezpieczenstwa transportu dtugich,
wielkogabarytowych  tadunkow i pozwala zwiekszy¢
znaczaco wydajnos¢ operacyjna zadan transportowych.
Dzieki potaczeniu sterowania tandemowego ze sterowaniem
radiowym pojedynczy operator moze przeprowadzac
skomplikowane operacje transportowe.
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